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Automation & Drives

Istenmeyen Duruslara ve Olusabilecek
Hasarlara Karsi Prosesinizi Korur
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Emotron M20 Shaft Power Monitor

emotron

DEDICATED DRIVE



Yukunuzu Korur,

Emotron M20 gli¢ saft monitér ylkinizti mukemmel koruyarak isletme
sdrekliligini artirir, bakim ve ariza kaynakli durus sdrelerini azaltir, boylelikle
Onemli ekonomik tasarruf saglamis olur. Elektrik motoru ile tahrik edilen
pompa veya diger mekanik ekipmanlarin hasar gérmesini engeller ve
proses verimliligini tespit eder. Motoru degil ytku korur.

Essiz koruma ozelligi sayesinde, motoru bir sensor gibi kullanarak saft
gucund, motor kayiplarini dikkate alarak oOlger . Sonu¢ olarak bakim ve

kurulum maliyetlerinin azalmasi, mekanik aksamlarin 6mrindn uzamasi

ve guvenilirligin artmasi ile sistem optimize edilmis olur.

M20 ile alinan tedbirler sayesinde hem enerji tasarrufu
yapilir hem de bakim maliyetleri diigiiriiliir.

M20 saft glic monitdrd proses hatalarina ve bu hatalarin
maliyetli sonuglarina karsi guvenilir bir sigortadir. Uyari
veya Trip sinyalleri hemen verilerek monitor Uretimde
olusacak istenmeyen duruslari, mekanik aksamin hasar
goérmesini ve gereksiz yipranmalari minimize eder, toplam
verimin dusmesini engeller. Zamaninda verilen erken
uyari ve alarmlar M20'yi oldukca iyi bir “Onleyici Bakim”
Urant yapmakla kalmaz, yikin o6nceden tanimlanan
calisma egrisi icinde kalmasini saglayarak ayni zamanda
oldukea iyi bir “Enerji Tasarrufu” GrunU yapar.
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M20 saft glic monitori mekaniginizi korur ve prosesi hasar ve
istenmeyen duruslara karsi korur. Erken uyari ve duruslar énleyici
eylemlerin yapilabilmesini mimkdn kilar.

Essiz saft giicii izleme

Emotron M20 motor saft glicinu cok hassas hesaplayan
dolayisi ile izleyen essiz fonksiyona sahiptir. Saft glicu
motor giris gucu olgimleri kullanilarak hesaplanir. Bu
hesaplanan glice gercek glic de denir. Essiz ve hassas bir
prensip kullanarak motor kayiplarinin cikariimasi ile elde
edilir. Saft glcu ister “kW”, ister "Hp” olarak veya nominal
glcun yuzdesel gosterimi olarak monitdérin ekraninda
goralur.

Sonu¢ olarak; tim yik araliginda hassas ve lineer
motor yUk degerleri elde edilir. Lineer olmayan alternatif
metotlara karsi daha glivenilir bir kontrol-koruma saglanir.
Ornegin; akim 6lcimi sadece agir motor yiiklerindeki yiik
degisikliklerini yakalayabilir. Giris glicu lineer bir egri izler
fakat motor kayiplari g6z ardi edilir.

KW/A/@°
A
m— Saft glicl

— AKIM
=== Faz acisi
m— Giris glicl

T 100% | P Motor yuki
(o

Saft glicli hesaplanarak Lineer olmayan metotlara karsi daha
glivenilir bir kontrol saglanir. akim 6l¢ciimi sadece agir motor
ylklerindeki ylik degisikliklerini yakalayabilir. Giris glict lineer bir egri
izler fakat motor kayiplari g6z ardi edilir.
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Pompa egrisi ile uyum

Bir pompa asiri veya dusik yik durumlari olustugunda,
calisma egrisinin disinda calisirsa kuru calisir veya
kavitasyon olusur. Bu motor ylkinde ve saft glclinde
degisikliklere yol acar. M20 yuk degisikliklerini aninda
tespit ederek uyari veya durus sinyalleri gonderir, hasar

ve istenmeyen duruslar olusmadan &énce pompayi
korur. Maksimum ve minimum seviyeler uygulamanin
gereksinimlerine gore kolaylikla ayarlanabilir pompa
egrisi ile direk olarak baglantili oldugu icin diger dlcim
tekniklerinden farkli olarak hesaplanan motor saft glicu
dogrudan otomasyon sisteminde ve diger hesaplarda
kullanilabilir.
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Bu érnekte M20 santriftij bir pompayi motor saft glictinu izleyerek
korur. Sonu¢ pompanin kuru ¢alisma veya kavitasyon olusma riskli
durumlarindan hizli uyari ve durus sinyali verilmesidir. bu teknik direk
olarak pompa egrisi ile eslesme saglar

Motoru sensor gibi kullanir

Emotron M20 motoru kendi sensoéri gibi kullanir. M20
motor elektrik kontrol paneline veya panoya monte
edilir. Bu en kisa kablolama ve kurulum maliyeti saglar.
Herhangi harici cihaz, sensor veya ekstra kablo ihtiyacina
gerek olmadan yuk korunur. Operasyonel durum surekli
olarak Olclllr ve monitdr, eger motor 6nceden belirlenen
seviyelerde calisiyor ise uyari veya durus sinyalleri
gonderir.

Emotron M20 motoru kendi senséru gibi kullanir. Ekstra sensor veya
kablolama olmadigi icin kurulum ve bakim maliyetlerini azaltir.
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dusuk maliyet

Olceklendirilebilir ¢ikis sinyali ile daha hassas
Emotron M20 c¢ok klclk yik degisimlerine sahip
proseslerde bir diger essiz 0zelligi ile daha hassas ve
glvenilir izleme saglar. Standart analog cikis sinyali
makine yukunl gercek ¢calisma yukune gore skala etmek
icin kullanilabilir. Minimum ve maksimum motor yuk
seviyelerini (P-span) belirleyebilirsiniz. Ornegin; bosta
veya tam yukte calisma. Sonuc olarak bir cikis sinyali
makine yuku ile orantilidir. Bu sinyal ayni zamanda diger
izleme enstrimanlarinda, kontrolorlerde veya PLC'lerde
giris olarak kullanilabilir.

Analog cikis ve iki role ¢ikis ayni zamanda direk ve dolayh
kontrol amacl kullanilabilir. Ornegin; M20 bir pompayi
kuru calisma riski varsa direk olarak durdurabilir ve
ayni zamanda pompa yukunu gercek zamanh olarak
gosterebilir.

== Emotron M20 skala edilmis cikis sinyali
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M20 ¢ok kliclk ylik degisikliklerinde yliksek hassasiyet saglar. Analog
cikis sinyali gercek calisma ylku ile makine ylkinu olceklendirmek
amacli kullanilabilir.

Ug saniyede ayarlarinizi yapin

Uygulamanizin gerektirdigi uyari ve durus seviyelerini
kolaylikla ayarlayabilirsiniz. M20 "auto tune" 6zelligi ile
doért koruma set noktasi tek bir tusa basarak yalnizca 3
saniyede ayarlanabilir. Normal calisma sirasinda auto set
tusuna basilarak uyari ve stop seviyeleri gercek motor
yUk 6lcimlerine gore otomatik olarak hesaplanir.

Diisiik maliyetli kurulum ve sifir bakim

M20'nin kurulum maliyeti oldukca dusuktir. Elektrik
panosunda kontaktorin yanina kompakt yapisi ile
kolayca monte edilebilir ve motor direk olarak akim
trafosu vasitasi ile izlenebilir. Harici transmitterlere
ihtiyac yoktur. Bu sekilde kablolama minimize edilmis
olur. Pompa uygulamalarinda M20, pahali akis, basinc
ve sicaklik sensorleri gibi oldukca fazla servis gerektiren
komponentler yerine kullanilir.

Kirici uygulamalarinda guvenlik kavramalari, limit switch
veya emniyet pimlerinin kullaniimasina gerek olmaz. Bu
tlr ekipmanlarin montaji icin bile oldukca fazla zaman
ve para harcanmaktadir. Bu énemli bir sekilde kurulum
suresi ve maliyetini azaltir. M20’ nin diger faydalari ise yari
iletken bir cihaz olmasi ile her hangi hareketli parcasinin
bulunmamasi ve ko6tl ortam kosullarinin etkilerinden
korunmak icin uzaga tasinilabilirligi, yiksek glvenilirligi
ve bakim maliyetinin olmamasidir. Sensorsuz izleme
sayesinde sensorlerin mekanik olarak temizlenmesi ve
ayarlanmasi gerekliligi ortadan kaldiriimis olur.



Ihtiyaclarimzs

Uygulama

Sorun

M20 ¢oziimu

Kazanc

Genel olarak

Pompalar

Kuru calisma, kavitasyon ve
diger pompa arizalari

Asiri ve dusUk yuku tespit ed-
erek uyari veya durus sinyali
gonderir.

Arttinimis guvenilirlik
Azaltilmis bakim maliyetleri,
Arttirilmis mekanik 6mur

DlsUk akis, kapali valf,
tikanmis borular veya
pervane sebebi ile verimsizlik

Asiri ve disUk yUku tespit
ederek uyari veya durus
sinyali gonderir.

Optimize edilmis calisma,
Arttinimis guvenilirlik
Azaltilmis mekanik yipranma

Mekanik akis switch’leri ve
sicaklik sensorleri pahaldir
ve sik sik arizalanir

Pompa motorunu sensor gibi
kullanarak harici sensorlere
ihtiyac ortadan kalkar.
Herhangi bir hareketli parca
olmadigi igin glvenilirlik artar.

Arttiriimis givenilirlik
Azaltilmis bakim maliyetleri,
Arttinimis mekanik dmuir,
Bakim ve yatinm maliyetleri
azalir.

Sicaklik sensorleri ve
mekanik akis switch’leri
kuru calismayi veya dusuk
yuk durumlarindaki akis
olmamasi durumunu
algillayamaz

DuUsuk yUk araliklarinda asiri
ve dusUk yuku tespit eder.
Pompa motorunu sensor
gibi kullanarak harici sensor
kullanimini ortadan kaldirir.

Arttinimis guvenilirlik
Azaltilmis bakim maliyetleri,
Arttirilmis mekanik 6mdr,
Bakim ve yatinm maliyetleri
azalir.

Sensorlerin temizlenmeye
ve mekanik duzeltmelere
ihtiyaci vardir.

Pompa motorunu sensor gibi
kullanarak harici sensorlere
ihtiyac ortadan kalkar.

Bakim ve kurulum mali-
yetleri azalr. Kurulum ve
programlama ¢ok kolaydir.

Santrifiij Pompalar

Sik sik kuru calisma se-
bebi ile hasar ve istenmeyen
duruslar meydana gelir.

Pompa kuru calismadan 6nce
pompa durdurulur.

Bakim maliyetleri azalir ve
daha az istenmeyen durus
gerceklesir.

Manyetik pompalar

Akim izleme glvenilir degildir.
Dusuk yiklenme durumu
dUsuk yuk araliklarinda tespit
edilemez.

DusUk yuk araliginda disik
yuklenme durumunu tespit
eder.

Arttinlmis guvenilirlik,
azaltiimis bakim maliyetleri
ve daha istenmeyen durus
gerceklesir.

Motor pompa yokken calisir

Dusuk motor yukleri
tanimlanir ve motor pompayi
sUrup strmedigini bilir.

Arttinlmis guvenilirlik.
Onleyici eylemler hasar
olusmasini ve istenmeyen
duruslari azaltir.

Vidali ve pervaneli
pompalar

Kuru calisma cok gec fark
edilir.

Sensorler disuk motor
yuklerinin kisa periyotlarini
tespit eder . Uyari ve durus

Bakim maliyetleri azalir.
Mekanik ekipman dmrU uzar
ve daha az istenmeyen durus




karsilayan koruma

[ P = Ery
s R .
. e =S
- da -~ L, -
Tl L B e, el

eder. Uyari veya durus sinyali
gonderir.

Uygulama Sorun M20 cozumu Kazanc
Mikserler Mikser bigaklari hasar goriir | Asiri ve diisiik yiik durumlari | isletme sirekliligi saglanr,
veya yipranir. tesbit edilir, mixer hemen Proses optimize edilir.
durdurulur.
Vizikozitenin uygun olup Analog cikisi kullanarak isletme sirekliligi saglanr,
olmadigini anlamak ¢ok viskoziteyi motor ylkuine Uriin kalitesi arttirilir.
zordur. paralel olarak kontrol eder.
Motor saftinda osilasyon Yikteki anormal degisiklikler | Bakim maliyetleri ve durus
olusur. algilanir. Ariza inbar sUresi azaltilir.
sinyali gonderilir veya mixer
durdurulur.
Siyinicilar Sikisma olusur . Asir yuk durumunu tespit Bakim maliyetleri azalir ve

daha az istenmeyen durus
gerceklesir.

Siyirict bigaklari hasar gorur
veya yipranir.

Asiri ve dUsUk yUku tespit
ederek uyari veya durus sin-
yali gbnderir.

Optimize edilmis calisma
saglanir.

Kirici, konveyor
sistemleri vs

Sikisma olusur

Asiri yik durumunu tespit
eder. Uyari veya durus sinyali
gonderir.

Bakim maliyetleri azalir ve
daha az istenmeyen durus
gerceklesir.

Gereksiz bosta calismaya
sebep olacak sekilde
malzeme biter.

Dusuk yuk durumunu tespit
eder. Uyari veya durus sinyali
gonderir.

Optimize edilmis calisma
saglanir.

Teknik detaylar

M20; iki ¢ikis rélesi, bir analog ¢ikis, yik gostergesi ve parametreler igin ekrani ile; gelismis fonksiyonel bir izleme saglar

Besleme Gerilimi
Frekans

Nominal Akim
Koruma sinifi

Standartlar

: 100-240 VAC / 380-500 VAC / 525-690 VAC
:50Hz/ 60 Hz

1999 A’ e kadar (akim trafosu Uzerinden)

1 1P20

: CE, UL, cUL




Ihtiyaclarimiza uygun ézel siiriiciiler
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\

MAKINANIZ
PROSESINiz

KONTROL

KORUMA -\

STOP
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Emotron Urin ailesi elektrik motorlari tarafindan tahrik edilen makine ve dolayisi ile proseslerin tim ihtiyaclarini karsilamaya
yonelik ¢cézimler sunar. Uygulamaniz icin en uygun ¢c6zimu her zaman bulabileceginiz iddasindayiz!

* Koruma Motorunuzu-Yikintzi “Daslk- Asiri ve
Degisken” yliklerden korumak istediginizde
“Emotron Gii¢ Saft Monitori”
o Start Yumusak kalkis ve durus
Koruma yapmak, disuk ve asiri ylklerden
Stop uygulamanizi korumak Istediginizde
“Emotron Yumusak Yol Vericiler”
* Start Start, Stop ve Hiz-Proses kontroll
Koruma edilecekse (akis, basing, hiztorkvs),
Kontrol dusuk ve asin yuklerden uygulamayi
Stop korumak istediginizde “Emotron
Motor Hiz Kontrol Cihazlan”
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